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Soustavy souradnic

» Kartézsky sotadnicovy systér—x.,y, (z)

» Prirozeny s.s. (prvodni trojhran, téne-normala) —t,n, (b)
» Polarni —p, p Valcovy s.s. o, p,

» Sfericky s.s.
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Kartézsky souradnicovy systém

» pravouhly s.s.
» parametrickeé rovnic  x=x(t).y=y(t).z=z(t)
» pravodic F=xi +yj + 2K

» rychlost V=V, 0 v, ] +V,K

» zrychleni d=ai+aj+ak
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Pruvodni trojhran — prirozeny s. s.

tecna, normala, binormala
parametrické rovnice — faadlehlost s=s(t)
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rychlost V=vg {re 2Dzbyvajici dw slozky nulové
zrychleni  a=ag+ag
b

ds .
V=—=3S

dt
a _dV‘V"Sl a Y

dt " o, ’
» p ... polomer k¥ivosti, o =LS. 0

c= et TECHNICKA
= & UNIVERZITA
evropsky V LIBERCI
ope TS
socialni OF Vadbthvint
(] fondv CR  EVROPSKA UNIE % sl

konkurenceschopnost

INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI



Valcovy souradnicovy systém
Polarni s.s. (2D)

» radialni, transverzalni

» parametrické rovnic  p=p(t),¢=4(t),z=2(t)

» jednotkove vektory & &.¢
» rychlost  v=ve, +ve +ve
» zrychleni a=ag +ae +ag
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v, =L=p| |y, =pL=pg

a, =p-pp®| |8, = pP+2pp
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Harmonicky pohyb
» Opakujici se pohyb (kmitani stigjkyvani kyvadel
oramét pohybu bodu po kruznic

s=rsin(at +¢,)
s ... vychylkar ... amplitudé o ... Uhlova frekvence
0, --- paateni faze (fazovy posu

perioda pohybu (doba kmitu) T=2n/w

frekvence pohybu f [§=1 Hz,f=1/T

rychlost |v=rwcos(at +¢,)
zrychleni|a=-ra? sin(at + ¢, )
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