 Kinematika — popis jak se téleso pohybuje
e Dynamika — proc se teleso pohybuje

Mechanika hmotnych bodu a jejich soustay,
kontinua, elementarnich castic atd.



Téleso — tvar, rozmeéry, hmotnost
Mozna priblizeni—  hmotny bod
tuhe téleso

kontinuum

Pohyb télesa — relativni nebo absolutni?



Souradny systém — 3 rozmerny systém souradnic

e Kartézské souradnice
e Valcové r

e Sféricke




Trajektorie
Polohovy vektor




e Posuvny (translacni)

e Otacivy (rotacni)




Rychlost

Zrychleni




Rychlost je te€nou k trajektorii

Tecny vektor ma smeér rychlosti

e Or OS _O e dr
dt/ dt ds

V=VT



Rychlost

AT dr
V ~ >
At dt

Zrychleni




Rychlost V = VT
Zrychleni  da = av = d(VT’) — dv—f + VdT
dt dt dt dt
Normalovy vektor 1 n= dr
R ds
, dv dtds dv _ v?
Zrychleni q = _ T

4y =
dt ds dt dt R



Tecné a normalové zrychleni




Uhlova rychlost

Ao do
At dt

™

uhlové zrychleni -
A 2 @
LAo do _d%

e~ =
At dt dt? e






Trajektorie — primka

, a, =a, =0
} V, =V, C0Sa
V, =VgSina
Vo [Xo,Yo
=7 ¢ X =Vylcosa + X,
y =Vetsina + Y,




Sikmy vrh
a, =0 dy =—0
" V, =V, COSa
. V, =V sina — gt
\ X = Vytcosa + X,

1 .
“ y=—29t2+v0tsmoc+y0




Konstantni velikost rychlosti

v
Vo a; =0 a‘:an:0
_—_ s=r '
“ V=V, S=T0
' e=0
2T



Promeénna velikost rychlosti

Vv
a, =r¢g an:r a:Jat+a
Vi

() V=Tm® S=I’(|)
? V2 8:80

1
¢ = Qg +m0t+280t2



