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Systémy pohonu v konstrukci
jednoucelovych stroju

Jaka je funkce pohonu?

« funkce pohonu je premeéna vstupni energie na rizeny pohyb a nasledna
transformace na rizeny pohyb pracovniho clenu (Motor prevadi vstupni
primarni energii na mechanickou)

« Rizeni: programovy predpis kinematickych veligin motoru v zavislosti na
pozadovanem pohybu pracovniho cClenu

» Transformace pohybu z motoru: Pfima (bez prevodovky) / Nepfima (s
prevodovkou)
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" Jednotkové pohony
VS

centralni pohon

V jakych pripadech byste pouzili jednotkové pohony a jakych centralni pohon a navazuijici

prevod pro prenos vykonu na pracovni cleny?

~
f\@@ . o
+ \ prevodovka
. previjeci buben
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Rozdéleni pohont

* Elektrické
* Tekutinové
- pneumatické (médium — vzduch)
- hydraulické (médium — kapalina)
e Spalovaci
 Mechanické
e Hybridni
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Elektrické pohony

Rozdéleni dle pohybu
* Rotacni
* Linearni
Elektromotory

* Servomotory

Stejnosmérné motory (DC motory)

Moznosti elektrickych pohonu Asynchronni motory

* polohovani do vice poloh

* nastavenisily

* zména rychlosti béhem pohybu

* akcelerace/ decelerace

* hlaseni o prichodu definovanou zénou
e zastaveni béhem pohybu

e pohyb po inkrementech

Brushless (EC motory)

Krokové motory
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Vybrané parametry elektromotoru

e Jmenovité otacky

* Jmenovity moment na hrideli

* Rozsah jmenovitych vykonu

* Koeficient momentové pretizitelnosti

* Elektromechanicka konstanta

* Elektricka konstanta

* Napétova (momentova) konstanta motoru
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Asynchronni motor - ASM

Trifazovy asynchronni motor (ASM) s kotvou nakratko (obr. 1)
je v primyslu nejrozsirenéjsim typem elektromotoru.
Vyhodou ASM je jednoducha konstrukce a z toho plynouci
velka spolehlivost, nenaroCnost na udrzbu a pfizniva cena. Jde
0 nejpouzivanejsi elektricky pohon s moznosti napajeni jedno-
nebo tfifazovym sitovym napé-tim.

ASM ma priznivou ucinnost

Je tocivy elektricky stroj na stfidavy proud. Energie mezi

statorem a rotorem je pfedavdna pomoci elektromagnetické 0br 1. mitizoy asynchronn motor s kotvou nakritko

indukce (od toho je také nékdy oznacovan jako indukéni
motor).

Stator je obvykle slozen ze statorovych plech(, na kterych je
navinuto statorového vinuti z izolovanych vodicli zapojené
vétSinou do hvézdy nebo trojuhelnika.

Rotor (kotva) ma na hrideli nalisovany plechy s drazkami, do
kterych jsou vlozeny médéné tycCe spojené na obou stranach
mosaznymi kruhy — tzv. kotva nakratko

Kdo vynalezl ASM ?

(zdroj: Piirucka pro elektrotechnika)
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Asynchronni motor - princip

Princip Cinnosti asynchronniho motoru spociva ve vytvoreni toCivého magnetic-kého
pole prlichodem stfidavého trifazového proudu vinutim statoru.

Magnetické pole indukuje v rotoru napéti a vznikly proud vyvolava silu otacejici
rotorem.

ASM potrebu-je skluz otacek mezi rotorem a statorem pro vytvoreni indukce proudu v
rotoru. Skluz otacek ASM je zavisly na zatézi.

Otacky tocivého pole (a soucasné statoru) n jsou dany frekvenci f napéti odebiraného
ze sité a poctem polua p trifazového motoru: n = f/p [1/s]

Mezi synchronnimi otackami tocivého pole statoru a asynchronnimi otackami rotoru
vznikd tzv. skluz. Rotor ASM se nikdy nemiZe otacet stejnymi otackami jako
magnetické pole statoru (rotor a magnetické pole statoru by mély v tomto pripadé
nulovy skluz, neindukovalo by se napéti, a nevznikala by tak tociva sila).
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Opakovani

Popiste funkci a skladbu pohonu.

Jaké znate rozdéleni pohont?

Co si predstavujete pod pojmem jednotkovy pohon?

Nakreslete otackovomomentovou charakteristiku asynchronniho pohonu.
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