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1. Hodnoty harmonického proudu a napětí: efektivní hodnota, střední hodnota, amplituda, rozkmit, perioda, fáze, frekvence

2. Rozklad neharmonických periodických funkcí – Fourierův rozvoj 

3. Výkon jednofázového harmonického proudu a jeho měření

4. El. proud – podstata, rozdělení podle prostředí v němž teče, rozdělení podle způsobu pohybu nábojů, Ohmův zákon, odpor, práce, výkon, Jouleovo teplo

5. El. napětí – definice, vztažný bod, potenciál v reálném obvodě, ekvipotenciály, uzly, měření
6. Ideální obvodové prvky, vlastnosti, definice: rezistor, induktor, kapacitor, zdroj napětí, zdroj proudu

7. Symbolicko komplexní metoda – řešení obvodů harmonických napětí a proudů, omezení/platnost metody, fázor, Ohmův a Kirchhoffovy zákony v komplexním tvaru 
8. Metodika a kreslení fázorových diagramů

9. Metody analýzy lineárních elektrických obvodů – Kirchhoffovy zákony, metoda smyčkových proudů, zjednodušování elektrických obvodů

10. Trojfázová soustava – vytvoření, vlastnosti, spojení do Y a Δ, výkon obecné 3-fázové soustavy, jeho měření, energetické využití

11. Kompenzace účiníku

12. Magnetické obvody – vlastnosti mag. materiálů, základní zákony magnetismu, výpočty magnetických obvodů, ztráty, konstrukční uspořádání mag. obvodů, aplikace 

13. Transformátory – princip, konstrukční uspořádání

14. Zatěžovací charakteristiky – význam, použití, některé příklady (výtahová, ventilátorová, hoblovková…), momentová rovnováha

15. Náhradní obvod transformátoru, provozní stavy a zapojení 

16. Stejnosměrné stroje – princip, konstrukční uspořádání, rozdělení, indukované napětí, moment, vlastnosti, použití

17. Regulace otáček stejnosměrného stroje – charakteristiky, prostředky pro regulaci
18. Synchronní stroje – vznik točivého magnetického pole, princip, konstrukční uspořádání, charakteristiky, vliv buzení, spouštění, využití 

19. Synchronní generátor – princip, význam, přifázování na síť

20. Asynchronní motory – princip, konstrukční uspořádání, momentová charakteristika, skluz, synchronní otáčky, připojení na síť

21. Asynchronní motory – náhradní schéma

22. Asynchronní motory – způsoby řízení otáček, rozběhu brzdění 

23. Univerzální komutátorový motor – princip, konstrukce, charakteristiky, aplikace

24. Elektronicky komutované servomotory – princip, konstrukce, charakteristiky, aplikace

25. 1-fázový asynchronní motor – princip, konstrukce, charakteristiky, aplikace

26. Krokové motory – princip, konstrukce, charakteristiky, aplikace

27. Dioda – princip, VA charakteristika, použití

28. Jednocestný usměrňovač s vyhlazovacím kondenzátorem – schéma, průběhy, hodnoty

29. Dvoucestný a můstkový usměrňovač – schéma, průběhy, hodnoty, použití

30. Třífázové usměrňovače – schéma, průběhy, hodnoty, použití

31. Tyristor, triak – princip, VA charakteristika, použití

32. Měniče el. výkonu DC/AC (střídače) – princip

33. Měniče kmitočtu AC/AC – schéma, princip, využití

34. Definice servopohonu, vlastnosti, členy řídicích obvodů a používané snímače 

35. Vlastnosti a dimenzování kabelů

36. Pojistky, jističe – princip, charakteristiky, vlastnosti

37. Stykače, relé – princip, vlastnosti

38. Přepěťové ochrany  – princip, vlastnosti

39. Základy návrhu osvětlovacího systému – teplota chromatičnosti, index barevného podání, intenzita osvětlení, druhy světelných zdrojů a jejich vlastnosti
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