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M éfeni na ssstrojich - ssstroj jako motor

Ukol méfeni:

1) P¥i chodu naprézdno naméite tyto zavislosti:
a) n=1f(Uy,) Podminky méreni: R, = konst. =0Q , U,=(0+220) V

b) n=f(ly)
Podminky méteni: U, = konst =200V, I, = ( 0,5+ 0,2) A, n <nuyax = 1800 I/min

2) Pri zatizeni namétte tyto zavislosti:
a) P2=f(la), n=f(la) ,m =1(la)

Podminky meéieni: R, = konst. =0Q , Ua=konst =220V, I,= (1 +9) A (brzdou),
mechanicky vykon P, ur¢ime z Udagja dynamometru (brzdy).

b) P,=f(n), M =f(n)

Podminky méteni: Momentova a vykonova charakteristika se méti ve dvou oblastech:
1. Konstantni proud kotvy (1,=3A) nastavujeme napéti kotvy U, = (140 + 220)V
pii Ry = konst. =0 Q.
2. Po dosazeni U,=220V na této hodnoté setrvame a postupné snizujeme budici
proud I, = ( 0,5+ 0,2)A, n < nuax = 1800 /min.

Schéma zapojeni:
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Popis zafizeni: TD — tachodynamo; V1 — voltmetr cejchovany v 1/min; A, — ampérmetr proudu
kotvy; V4 — voltmetr napéti kotvy; M — méiteny motor; Qi, Q4 — svorky kotvy; D1, D2 — svorky
deriva¢niho napéti; Rjemne — jemné regulace zatizeni; Rnups — hruba regulace zatizeni; Ap —
ampérmetr proudu buzeni; R, — dopor proudu buzeni; Rs — spoustéci odpor.
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Pouzitévztahy:
Prikon motoru: B=I1,U,+U_l,
. 2m
Vykon motoru: P=oM=wFr= a.k.d.r

U¢innost motoru: 77 = %.100
1

Zavér: Popiste nemeiené charakteristiky a porovnejte je s teoretickymi.
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