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M éi‘eni na asynchronnim motoru

Ukol méreni:
1) Zjistéte odpor jedné faze statorového vinuti pomoci 4 bodové metody, nebo pomoci
digitédlniho multimetru. Faze statoru jsou zapojeny do hvézdy a vydedny odpor stanovte
jako aritmeticky prameér odpora jednotlivych fazi.

2) P chodu naprazdno nameite tyto zavislosti: Pio, |10, N, cOSP10 = f(U1)

Podminky méieni: Nastavite U; = (220 - 420)V. Proud lio je aritmetickym pramérem
jednotlivych fazovych proud.

3) Pxi chodu nakratko naméite tyto zavislosti: Pik, 11k, cospik = f(U1)

Podminky mgteni: Nastavite U; = (220 - 380)V. Proud Ik je aritmetickym pramérem
jednotlivych fazovych proudi. Napéti se piipojuje k motoru stykacem na 3 sekundy.

4) Naméite momentovou charakteristiku M = f(n) avyznacte v ni dulezité body (M.,
M max, Nh@ng).

Podminky méieni: Indukénim reguldtorem nastavite minimalni hodnotu napgeciho napéti
motoru U = U’ = 200V a odmétite M’, ktery nasledné piepoctete dle priloZzeného vztahu na
moment M. V oblasti od 1100 ot/min do nulovych ot&ek metime rychlel

5) Pro jmenovité otacky vypocitejte skluz méreného motoru a skluzovou frekvenci.

Schéma zapojeni:
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Popis zafizeni: Specifikujte a popiste vSechna pouZita zatizeni.
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Pouzitévztahy:
n=n..(1-9)= @.(1— S)
Y
fo=sf
Po = V3U 10+l 10-008@,, = COSPy, = L.
\/§-U10-|10
Py =+/3U .l .CO5@, = cosg, = R
\/§-U il
U 2
M=M (U—“j M’ je naméieny moment pii napéti U’

M je prepocitany moment pro jmenovité napgeci napéti U = 380 V

Zavér: Popiste naméiené charakteristiky asynchronniho motoru, vyznam jaového vykonu,
vykonu nakrétko a naprézdno. Vysvétlete vyznam skluzové frekvence.
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