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Vybrane staté z jednoucelovych
stroju

Systémy pohonu v konstrukci jednoucelovych stroja V.
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* Krokové motory

» Konstrukce krokovych motoru a jejich fyzikalni princip.

Vybrané staté z jednoucelovych stroju



TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI

www.tul.cz [ |

Krokové motory

Krokovy motor je synchronni motor (rotor se tocCi
stejnou rychlosti jako toCivé magnetické pole ve
statoru).

ToCivé magneticke pole je vytvareno
stejnosmérnym proudem, postupnym zapinanim
jednotlivych civek statoru.

PocCet kroku (stabilnich klidovych poloh) je dan
poCtem podlovych dvojic, rovnéz muze byt ovlivnén
zpusobem ovladani

Stator motoru se sklada z nekolika dvojic civek
(obvykle 4 dvojice), které mohou byt rizné
zapojeny (vyvedeny obé strany civky, dvé a dvé
civky spojeny jednou stranou vinuti, vsechny civky
se spoleCnou jednou stranou, sériove,
paralelng, ...).

Rotor je valec bud z magneticky mékkého, nebo
tvrdého materialu s poly.
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Krokove motory

Princip krokového motoru

B Stator ma tfi pdlové dvojice a rotor Ctyri poly.
Poloha A

*Motor je v prvni poloze, protoze proud tekouci
civkami zpUsobuje magneticky tok, ktery prochazi

A& 4

rotorem.
*Ostatnimi civkami neprotéka zadny proud!

Poloha B
*Prepnutim aktivni civky se vytvori magneticky tok
na jiném misté. Rotor se tedy natodi tak, aby kladl

svVv/

*Rychlym a postupnym prepinanim jednotlivych
dvojic civek se zajisti rotace rotoru.



Krokove motory
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Kvuli zamezeni ztraté kroku je nutné pohon s KM H%.
idealné predimenzovat. a

Se vzrlstajicimi otackami strmé klesa kroutici
moment motoru. NejveétsSi moment ma motor pfri
nulovych otacCkach.

Vhodne pouzit zpetnovazebne fizeni krokovy motor
se pak ,pfriblizuje” servomotoru

Dulezité je omezit rezonanéni stav pohonu. Muze se
stat, ze i kdyZ motor nebude pretizen, tak pri urcité
frekvenci (rychlosti) muze dochazet ke ztraté kroku.
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Vyhody

Vysoka presnost polohovani (dle velikosti kroku)

Jednoduché fizeni- oteviené smycCce bez nutnosti polohové zpétné
vazby

Nizké porizovaci naklady
Vysoka mechanicka odolnost

Dlouhodoba zivotnost ( ke treni dochazi pouze v loziskach ulozeni
rotoru)

Témér bezudrzbovy provoz- nema kartace a komutator
Krokovy motor muze byt pfetizen a zastaven bez poskozeni
Aretace v zastaveném stavu
Velky staticky moment
Nekumulativni chyba polohovani




Krokove motory

Nevyhody

Relativnhé nizka momentova zatizitelnost

Dynamické vlastnosti se znaCné meéni s
velikosti momentu setrvacnosti zatéze
Pri pretizeni — ztrata kroku a nestabilita
pohybu motoru

Nejsou vhodné pro extrémé vysoké rychlosti
otaceni
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Opakovani

* Popiste fyzikalni princip krokového motoru.
* Vyjmenujte vyhody krokového motoru.

* Vyjmenujte nevyhody krokového motoru.
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