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Vybrane staté z jednoucelovych
stroju

Systémy pohont v konstrukci jednoucelovych stroja V.
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* Krokové motory
e Druhy krokovych motor

* Rizeni krokovych motorfi

Vybrané staté z jednoucelovych stroju



Krokove motory- druhy

Motor s proménnou reluktanci

 rotor u tohoto typu motoru tvofi pouze svazek plechu s polovymi
nastavci

- stator tvori taktéz svazek plechu s pdlovymi nastavci, na nichz jsou
ulozena vinuti jednotlivych fazi
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Krokove motory- druhy

Hybridni motor

* rotor hybridniho motoru ma na hrideli z nemagnetickeho
materialu nalisovany dva polové nastavce.

* Mezi pélovymi nastavci je ulozen axialné polarizovany
permanentni magnet, ktery zmagnetizuje kazdy z
polovych nastavcl na opacénou polaritu.

 motory teto konstrukce vykazuji vynikajici momentove i
dynamicke parametry a jsou dnes v prumyslovych
aplikacich pouzivany temer vyhradne.




Otackomomentova charakteristika -
krokove motory
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Krokove motory- rizeni

Rizeni krokového motoru

e pomoci elektronického obvodu, ktery
generuje impulsy v urcitém sledu a délce.

* impulsy poté pres vykonovou ¢ast budi v
presném poradi jednotliva vinuti rotoru.

» frekvence, poradi a délka impulst z fidiciho
obvodu ridi pocet, smys| otacek rotoru a
rovnéz kroutici moment motoru

Krok: je reakce rotoru krokového motoru na
=l ridici impuls. Rotor se pfi jednom kroku

| pootoci z vychozi polohy (klidového stavu) do

nejblizsi magnetické klidové polohy.
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Uhel kroku je jmenovity thel, ktery odpovida
zmeéné polohy rotoru po prichodu jednoho
impulzu. Na velikost uhlu kroku ma vliv
konstrukce motoru tj. pocet fazi statoru, pocet
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Opakovani

* Vyjmenujte zakladni druhy krokovych motord.
* Nakreslete a popiste otackovo-momentovou charakteristiku krokového motoru.

* Popiste rizeni krokového motoru.

Vybrané staté z jednoucelovych stroju
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