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Vybrane staté z jednoucelovych
stroju

Systémy pohont v konstrukci jednoucelovych stroju VII.
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Linearni krokovy motor

vykonava primocary vratny pohyb
stator motoru je rozvinut do usecky, slouzi jako draha,
nad kterou se posouva rotorove vinuti s dvéma

civkami, ma tedy (konstrukéné) moznost jen
kone¢ného pohybu na jednu stranu.

Nesoudélnosti rozmérd, ridznymi odstupy mezi poly
statoru a rotoru, I1ze ziskat krok motoru, ktery je jen
zlomkem odstupu mezi poly rotoru i statoru.

Rotorova vinuti
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Krokove motory- aplikace




Linearni pohony

« Snaha minimalizovat poCet pohybujicich
se prvku pohonu

* Umozneni posuvného pohybu bez
transformace pohybu

* \Vysokeé maximalni rychlosti az 10 m/s \}‘
* Presnost polohovani VS rychlost pohybu

L | L
Motory v linearnich pohonech: -
- ASM -~
- DC
- EC
- Krokoveé
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Opakovani

* Vyjmenujte zakladni druhy krokovych motord.
* Nakreslete a popiste otackovo-momentovou charakteristiku krokového motoru.

* Popiste rizeni krokového motoru.
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