U daného ctyiclenného mechanismu urcete polohu,
rychlost a zrychleni bodu

a) M
b) N

Postup: Reste vektorovou metodou, vektory
zakreslete do nacrtu mechanismu.

V mechanismu zvolte spravné vzdalenost u(¢).
Vypoctéte prislusnou zavislost y(g), resp. u(¢) a 1.
a 2. prevodovou funkci.

. Urcete souradnice bodu M, resp. N v zavislosti na

y(Q), resp. u(Q).
V zavislosti na prevodovych funkcich urcete
rychlost a zrycheni daného bodu M nebo N.

Dano: zavislost pohybu ¢lenu 2 na ¢ase ¢(t), délky
Clent 2, 3 - I, I3; a) vzdalenost 04M=d (osa Os... rotacni
vazba mezi ¢lenem 3 a 4), b) vzdalenosti c, d.

U daného ctyi'¢clenného mechanismu urcete
polohu, rychlost a zrychleni bodu

a) M

b) N

Postup: Reste vektorovou metodou, vektory

zakreslete do na¢rtu mechanismu.

I. V. mechanismu zvolte spravné vzdalenost
u(p).Vypoctéte prislusnou zavislost u(¢), resp.
y(p) al.a 2. prevodovou funkci.

[I. Urcete soutadnice bodu M, resp. N v zavislosti
na u(Q), resp. y(o).

lll. V zavislosti na prevodovych funkcich urcete
rychlost a zrycheni daného bodu.

Dano: zavislost pohybu ¢lenu 2 na ¢ase ¢(t), L,

délka clenu 4 - 14, R (délka kolmice z bodu A na

smér ¢lenu 2); a) vzdalenost AM=c, staly uhel 3; b)

vzdalenost AN =d.

U daného ctyiclenného mechanismu urcete polohu,
rychlost a zrychleni bodu

a) M
b) N

Postup: Reste vektorovou metodou, vektory
zakreslete do na¢rtu mechanismu.

V mechanismu zvolte spravné vzdalenost u(¢).

Vypoctéte zavislost y (¢) a 1. a 2. pfrevodovou
funkci.

. Urcete souradnice bodu M, resp. N v zavislosti na

().
V zavislosti na prevodovych funkcich urcete
rychlost a zrycheni daného bodu.

Dano: zavislost pohybu ¢lenu 2 na ¢ase ¢(t), L, délka
¢lenu 2 - 1y; R - délka kolmice z bodu 04 na smér ¢lenu
3.a) vzdalenost AM=b; b) vzdalenost d.




