PRENOS ENERGIE V POHYBOVEM SYSTEMU
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zpétnd vazba
pohon
0S...... ovladaci systém — neregulacni; vSechny parametry jsou konstantni
VS vystupni systém
MES........ mechanicky systém
Qag rotacni pohyb } energie zmensena o ztraty
Mg kroutici moment

- Obecna energie W se méni na mechanickou
M, kroutici moment se v mechanickém systému upravuje na pfimocary pohyb (pf. motor —
ozubené kolo — ozubenad htidel, ktera se posouva)

TRANSFORMACE POHYBU:
- ldentické — posuvny pohyb se méni na posuvny se zménou parametr(

- Neidentické — rotace se méni na posuv a naopak

Ridi se posuv, rychlost, zrychleni, sily.



