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Negativni rizeni

Obé strany rozvadéce jsou trvale napojeny na tlakové vetve a
od hlavni tlakové vetve jsou pouze oddéleny odporem.

Prestaveni nastane, odlehci-li se jedna ze stran rozvadéce, tj. spoji-li
se s vnéjsim ovzdusim

Ukdzka negativniho fizeni



Pozitivni rizeni

= Kazda strana rozvadéce muze byt zapojena bud’ jen na tlakovou
vétev nebo jen na vnéjsi ovzdusi.

# Nedochazi tim k unikim tlakového vzduchu.

« Pozitivni Fizeni neni ztratove.
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Ukazka pozitivniho fizeni




Navrh schématu

— 2| pohony valce vystup signalu/provedeni
regul&ni
> organy
rozvadce

zpracovani signalu

—> ¢leny pro
zpracovani signalt

—>| vysilate signalu vstup signalu

privod vzduchu,

rozvod, udrzba privod energie




= Usporadani schémat nemusi odpovidat skute¢nému umisténi prvku
Vv zarizeni.

= Rozvadéec V| je vysilacem signalu, kresli se do prislusné spodni casti
schématu a jeho skutecné umisténi se vyznaci znackou, v tomto
pripadeé svislou carkou (1).
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Ukazka pneumatického schématu
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Rizeni sméru pohybu

< - primeé < - impulsni

- neprime - fizeni se ,,samodrznym* zarizenim

Primé rizeni jednocinného motoru
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Rizeni jednocinného motoru —=> 3/2 rozvadécem



Primé rizeni jednocinného motoru

@

 Rizeni jednocinného motoru = 3/2 rozvadécem




Primé rizeni dvojc¢inného motoru

) b)

Rizeni dvojcinného motoru : a) rozvadécem 4/2,
b) rozvadécem 5/2



Primé rizeni dvojcinného motoru

C Rizeni dvojcinného motoru rozvadécem 5/2
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NepFimé fizeni jednocinného motoru
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NepFimé rizeni jednocinného motoru

* 3/2 rozvadec ovladany pneumaticky
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NepFimé rizeni dvojcéinného motoru
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Neprimé rizeni jednocinného motoru
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se ,,samodrZznym* zarizenim / V/ V/

U rozvadcu vracenych r
pruzinou= zajiseni \
zapojeni pneumatického
obvodu tak, aby S
prestavny tlak trvale - \ W\
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REGULACE RYCHLOSTI

K snizeni rychlosti se pouzivaji Skrtici ventily, existuji 3 mozZnosti
provedeni:

|) konstantni, neproménné skrceni ~—
RN
2) behem funkce konstantni skrceni
- hodnota skrceni je rucné nastavitelna A7\
3) behem funkce se plynule méni hodnota 9
T
priskrceni — napr. kladickou na skrticim >

ventilu §



l ,,odlehcovaci* ventil
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Ke zvyseni rychlosti se pouziva
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Odlehcovaci ventil
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REGULACE RYCHLOSTI
U JEDNOCINNYCH MOTORU
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Regulace rychlosti: a)

b)
‘)

Skrceni na vstupu, zpbomaleni dopredné (zdvihové)
rychlosti

skrceni na vystupu, zpbomaleni zpétné rychlosti
zvySeni zpétné rychlosti odlehcovacim ventilem



Regulace rychlosti na vstupu i na vystupu

- zapojenim dvou skrceni za sebou
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_ | Skrceni na vstupu, zpbomaleni dopredné
AW\ (zdvihové) rychlosti

skrceni na vystupu, zbomaleni zpétné
rychlosti




REGULACE RYCHLOSTI U
DVOJCINNYCH MOTORU
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Regulace rychlosti dvojcinného vdice :

a) skrceni na vstupu, zpomaleni dopredné (zdvihové) i zpétné rychlosti

b) skrceni na vystupu, zpbomaleni dopredné (zdvihové) i zpétné rychlosti



Zapojeni skrticich ventili do vyfukovych
otvort rozvadéce
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Zvyseni zdvihové rychlosti
dvojéinného valce

Pomoci odlefiovaciho ventilu
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SCHEMA ZAPOJENI: PREKRYTE SIGNALY

Circuit Diagram: Overlapping Signals
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FUNKCNI SCHEMA - STAVOVY DIAGRAM:
PREKRYTE SIGNALY
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BEZPISTNICOVE PNEUMATICKE VALCE
S MAGNETICKYM PRENOSEM SIiLY

bezpistnicovy valec u kterého magnet zgjistuje spojeni pistu s jezdcem na trubce vdlce
mensi (ve s rovndni s valci s pistnici), malé rozméry v pricném Fezu
sila magnetické spojky cca o 30% vyssi nez sila valce pfi tlaku 1,0 MPa

pruméry 6 + 63 mm, zdvihy do 6 000 mm = zalezi na typové radé




BEZPISTNICOVE
PNEUMATICKE
VALCE

Products

s vedenim s uzavienym ob&hem kulicek

s vedenim se zkiiZzenymi kladkg;mi !
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Ukazky realné podoby bezpistnicovych
pneumatickych valcu

Rodless Cylinder

Valec s tésnici
paskou a drazkou

Valec s dvojici
magnetickych
soupate

Paskovy
o) (kabelovy) valec s
kladkou

VIDEOUKAZKA  https://learnchannel-tv.com/pneumatics/cylinder/ 4:46 — 7:23
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Triosy pneumaticky dopravni systém

dopravni systém pro trasu s oblouky na principu bezpistnicového vdlce
velka variabilita diky riznym stavebnicovym prvkim

o |5 mm — max. zatizeni 2 kg, 9 32 mm — [0 kg
rychlost pistu 50 =2 000 mm/s




