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Hydrostaticke obvody

e Zakladni stavba hydrostatického a pneumostatického obvodu
je znazornéna na nasledujicim schématu

e Jedna se o jednoduchy systém s vystupnim primocarym
motorem, s reversaci, s rizenim rychlosti pouze v jednom
smeru

* Obvody jsou zcela shodné, pouze se liSi zdroj tlakové kapaliny-
power pack (hydrogenerator)

e Realné obvody se lisi, protoze pneumatické prvky pracuiji s
vyrazné nizsimi tlaky (1,0 MPa ), hydrulické prvky az 50 MPa




Schema hydrostatického a
pneumostatického obvodu
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o Cast 1 predstavuje zdroj
tlaku

o Cdst 2 predstavuje
Fizeni smeéru a rozvod
tlaku do motoru

* Rizeni rychlosti je

realizovano skrticimi
ventily

e Hydraulicka kapalina

musi mit malou
stlacitelnost, malou
viskozitu, vysokou
teplotu varu




Primocare motory
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Rotacni motory
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Rizeni sméru pohybu a

rychlosti
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| ¢ Pomoci Skrticich ventil(

e Pomoci skrticich a
jednosmérnych ventill




Rizen{ rychlosti pohybu
pomoci Skrticich ventilu

e Pomocny dvoucestny
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X

- (zejména pneu)
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motord = vetsi stabilita

Obr, 5.22,

-t ] v jednom smyslu pohybu, Pro
-~ HY pneumostatické mechanismy
[‘<:>J ! je typické zapojeni podle

I I obr, 5.21,¢ - rychlost mote-

ru je *{zena v obou smyslech
pohybu motoru,

. Doplnénim bloku 8krti-
Ehij ciho ventilu dvoucestnym
T dvoupolohovym rozvad&Zem
(2/2), viz, obr, 5.22,a,
umoZnime v poZadovaném Use-
ku pracovniho zdvihu plnou
rychlost nebo rychlost sni-
%enou, Na obr, 5,22,b,c,
jsou obvody s pneumatickymi
Obr, 5.23, ‘jedno&innymi motory, Pfipad
(b) umoZnuje rychly zp&tny




Hydraulické aparaty -
powerpacky
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Obr, 5,25,

kdyZ piipojeny obvod je
zen rozveddfem R, ¥tyfe
nym, tifipolohovym (4/3)
A stfednim blokem takovym
jak je ukézéno na obr,

V mnoha piipadech
zdroje dobavuji akumulé
a to zejména pro kryti
$end spotifeby kapaliny,
ti objemovych ztrét a t
ni tlakovych pulzaei, N
obr, 5.26, je uveden ob
s akumuldtorem A, ktery
v dob& klidu motoru HP
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Hydraulické zamky

Blokovani motoru
* Rizené jednosmérné

ventily
F
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Moznost fizeni polohy
4 velikosti zdvihu
Rizené jednosmérné
zdvojené ventily
Vétsinou pneu motory




Servoventil
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Elekrohydraulicky pfevodnik
Dvoustupnovy prevodnik
Pruzinova zpétna vazba

Elekromechanicky prevodnik
magnetoelekrického typu

Mechanicko hydraulicky
prevodnik tryska — klapka

Ctythranové $oupatko [5]




PROPORCIONALNI HYDRAULIKA (12)




Postaveni proporcionalni
hydrauliky

e Proporcionalni hydraulika spojuje konvencni a
servoventilovou regulacni technikou

* Proporcionalni hydraulika ridi hydraulické parametry-
tlak, prutok, smér podle vstupnich elektrickych signalu
(bézné + — 10V)

* Predstavuje idealni interface mezi elektronickymi a
hydraulickymi systémy pro presné rizeni v otevrenych a
uzavrenych zpétnovazebnich smyckach




Elektrohydraulicky polohovy

servomechanizmus
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Servoventil

* Elektrohydraulicky pfevodnik
e Systém klapka tryska

* Citlivost na necistoty

* Rychla reakce na zmény
signall

e Regulované veliciny, draha,
rychlost, sila

e Hydraulické, pritokova sila

e 10— ovladaci civka
12 — fidici pist
4 - tryska




Pouziti proporcionalni hydrauliky

-elektricky
wtupn

nejéastéji
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* Pro spotrebic regulace znamena, ze
je plynule rizena rychlost a sila

« Ridici elektronika obsahuje
specifickou elekroniku (stabilizace
napéti, generator rampové funkce,

prvky pro nastaveni fidicich signald
atd.)

e Technickou prednosti je kontrola

prechodové mezipolohy, plynulé
fizeni a snizeny pocet prvk
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[How does a solenoid work? [online] [cit. 16.4.2018] Dostupné z.
http://www.justscience.in/articles/how-does-a-solenoid-work/2017/05/25

* Velikost sily zavisi na
vstupujicim proudu
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Qbr. L Proporciondlnf elekiromagnet s regulact sily Obr. 2 Tahovd charakteristika

Solenoid je podlouhld civka se stejné hustymi zavity stejného kruhového tvaru po
celé délce. Délka takové civky obvykle prevysuje jeji primér, magnetické pole
uvnitr civky se tak obvykle povazuje za rovhomérné (konstantni).




Zdvihovy elekromagnet

e Kotva je udrzovana v dané
poloze nezavisle na sile

* Primé ovladani Soupatek,
ventily na fizeni proudu

e Zdvih kotvy 3-5 mm

e Zejména 4 cestné
proporcionalni ventily

* Mala hystereze pri opakovani
nastaveni polohy

* Pri pilotnim fizeni je mozno
dosahnout velké prestavovaci
sily bez zpétné vazby ( 18 ]




