MOZNOSTI POPISU FUNKCE PRAKTICKEHO PRIKLADU

) . - . ==
Pracovni cyklus néjakého zarizeni je nutno rozdélit L]
na jednotlivé faze a elementdrni funkce. Tyto elementarni S Jit
' I

funkce Ize pak jednoduse realizovat pomoci fidicich prvku
a prislusnych motora. RozloZzené funkce umozni také vétsi
prehlednost a lepsi orientace v celém mechanismu.

1. Rozpis podle ¢asového sledu

Pist motoru A vyjede a zdvihne balik
Pist motoru B posune balik

Pist motoru A sjede dolu

Pist motoru B zajede do vychozi polohy

2. Rozpis pomoci tabulky

Motor B

Obr. 1 Pfiklad

Faze pracovniho
cyklu (krok)

Pohyb motoru A

Pohyb motoru B

1 vpred [l
2 O vpred
3 vzad 0
4 0 vzad

3. Diagram se smérovkami

Zjednodusené znazornéni:

4. Zjednoduseny popis

Oznaceni pro dopredny pohyb: +
Oznaceni pro zpétny pohyb: -

A+, B+, A-, B-
Nebo
A+
B+
A-
B-

Vysunuti pistu —
Zasunuti pistu «




5. Grdfické zndazornéni (pomoci diagramuy)

Diagram funkci:
{ Diagram pohybovych funkci — popisuje ¢innost motor(l a pracovnich jednotek
Diagram fizeni (fidicich funkci) — znazornuje stavy fidicich prvkd

DIAGRAM POHYBOVYCH FUNKCI

DIAGRAM POHYBU JEDNOTLIVYCH FAZ{ PRACOVNIHO CYKLU

Dil¢i useky diagramu, zndazornujici pohybové funkce, jsou vztazeny k jednotlivym fazim
pracovniho cyklu. Faze pracovniho cyklu je vyjddfena jednordzovou zménou stavu nékterého
pracovniho prvku.

1 2 3 4 5
wred | _—E—
Motor A
vzadu @:
Smér Kroky =~ ———
pohybu

Obr. 2 Diagram cinnosti pneumatického motoru (pfimocarého motoru)

Z faze 1 do faze 2 se pohybuje motor A ze zadni do predni polohy, kterou dosahne pfi
skonceni faze 2. Z faze 4 se ohybuje motor zpét a dosdhne vychozi polohu pfti fazi 5.

Pfiklad z obrazku 1:

nahore

Motor A

dole

vpredu

Vélec B

zpét
vzadu |

Smér Kroky —=—
pohybu

Obr. 3 Diagram odpovidajici pfikladu



Pfipominky ke kresleni diagramu:

e Drahy pohybu (zdvihy) se kresli v méritku, ale v jednotné velikosti (bez ohledu na
skutecnou velikost)

* V pfipadé, Ze dochazi béhem faze k funkéni zméné, pak se zavadi dil¢i déleni na zlomky
faze, nebo mezifaze

e Oznaceni stavu je libovolné. Oznaceni bud' slovni (napf. vzadu — vpredu, nahore — dole),
nebo symbolické (0 — 1)

« C(iselné oznaceni fazi je libovolné

CASOVY DIAGRAM POHYBU

Draha nebo zdvihy pracovni jednotky jsou zaznamendvany v zavislosti na case.

1

Motor A
0

1
Motor B

0

Smér Cast —m—m——
pohybu

Obr. 4 Diagram odpovidajici prikladu
Zavislost mezi obéma druhy diagram( je vyjadrena ¢arkovanymi spojnicemi. V diagramu

zavislosti na jednotlivych fazich pracovniho cyklu jsou zavislosti jednotlivych funkci Iépe zietelné
v diagramu casové pak zase vyniklou pribéhy rychlosti a jejich rozdil{.

DIAGRAM RizENI (RiDiCICH FUNKCI)

Stavy fidicich prvk( se rovnéz znazornuji v diagramech délenych podle fazi pracovniho cyklu
nebo ¢asu. V diagramech se nezakresluji spinaci doby (¢asové konstanty) prvka.

1 2 3 4 5 6

otevieno

zavieno

Stav Kroky ——

Obr. 5 Diagram prubéhu ¢innosti



Pfi znazornéni fidiciho diagramu se doporucuje kreslit jej spolec¢né s pohybovym

1 2 3 4 5

1
A

0

1
B

0

1
1.1

0

1
2.1

0

1
2.2

0

Obr. 6 Diagram funkci (pohybovy a fidici diagram) odpovidajici pfikladu



