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|. TEMA:

|l. ZADANI:

Dle schématu (viz. pfiloha) konstrukéné vyfeSte dany mechanismus pro zadané
provozni parametry (viz. tab. 1).

lIl. ROZSAH ULOHY:
Zpracujte podrobnou technickou dokumentaci, obsahuijici:

a) Vypocty pro specifikaci pohont a vybér konstrukénich modul (do vypodctové
zpravy je mozno pouZzit vystupy z aplikaci).
b) Konstrukéni feSeni Ukolu na drovni sestavnych vykresua, podsestav vybranych

uzld a dilenské vykresy vyucujicim vybranych dild (1 az 3 kusy podle
obtiZznosti).

c) Provedte popis a zhodnoceni navrzeného feSeni (v€etné odlvodnéni volby
mechanizmu a pohonnych jednotek).

V. ZPRACOVANI:

Odevzdejte v deskach formatu A4 (v€etné zadani) zpravu v rozsahu cca 10 stran,
v nalezité upravé zpracované na PC textovym editorem, v&etné vypoctd. Zpravu
doplnte pozadovanou vykresovou dokumentaci (viz. Ill. b).

Vypracovanou Ulohu je mozné odevzdat v elektronické podobé, pficemz vykresy
musi byt vjenom z uvedenych formatud, resp. aplikaci (Autocad, Inventor, Catia,
Pro Engineer, pfipadné export do pdf). V pfipadé modelovani tlohy je vhodné dolozit
i vlastni 3D model.

V. PRIKLADY INFORMACNICH ZDROJU:

www.rollon.cz www.zimm.at www.hoerbiger.com
www.betz.cz www.tgdrives.cz www.festo.cz
www.boschrexroth.cz www.berger-lahr.cz WWW.SMC.CZ

www.harmonicdrive.de www.montech.com a dalsi




tab. 1 Zakladni provozni parametry

uloha

X [mm]

y [mm]

hmotnost pfepravovaného objektu

m [kg]
1 400 30 1 az 5, zadano vyucujicim
2 500 300 1 az 5, zadano vyucujicim
3 300 200 1 az 5, zadano vyucujicim
4 500 - 5 az 10, zadano vyucujicim
5 1200 100 2 az 5, zadano vyucujicim
6 300 200 2 az 5, zadano vyucujicim
7 1000 300 5 az 10, zadano vyucujicim
8 400 - 1 az 5, zadano vyucujicim
9 600 100 1 az 5, zadano vyucujicim
10 300 200 1 az 5, zadano vyucujicim
11 600 100 1 az 5, zadano vyucujicim
12 300 100 3 az 5, zadano vyucujicim
13 800 200 3 az 5, zadano vyucujicim
14 200 - 1 az 5, zadano vyucujicim
15 400 200 5 az 10, zadano vyucujicim
Pozn.:

ustalenou prepravni rychlost uvazujte 0,5 m.s™

zrychleni uvazujte 10 m.s™

typy zakon€eni manipulatoru: a) l

b)l c)l

A A

a) feSeni systému uchopeni bfemene neni pfedmétem ulohy

b) s bfemenem je manipulovano pomoci uchopovacich celisti

c) s bfemenem je manipulovano pomoci pfisavky, pfip. pfisavek







1z0°
2
J

/e









