
Zákon zachování hybnosti

Hybnost

Síla 

Hmotný bod na nějž nepůsobí síla

Hybnost se zachovává pro hmotný bod na nějž 
nepůsobí síla
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Soustava hmotných bodů

Izolovaná soustava HB – nepůsobí žádné 

vnější síly

V izolované soustavě HB se zachovává 

hybnost soustavy
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Impuls síly

Časový účinek síly

V případě, že působí vnější síla, mění se 

hybnost 
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Práce

Dráhový účinek síly – práce

Práce se nekoná:

•

•
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Typy sil

Práce vykonaná při pohybu po uzavřené dráze

• Konzervativní síly

(gravitační, tíhová, atd.)

• Nekonzervativní síly

(tření, odpor prostředí)
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Energie

Pro konzervativní síly

Energie = práce pro přesunutí tělesa do určitého 

stavu, polohy

Kinetická energie 

• Translace

• Rotace 
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Věta o přírůstku kinetické 

energie HB

Kinetická energie se mění konáním práce

Pro SHB
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Zákon zachování energie

V izolované soustavě těles se zachovává 

celková energie soustavy

Platí dokonce obecněji – pokud vnější síly 

nekonají práci
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Výkon, účinnost

Výkon

Výkon nulový -

Účinnost
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Zákon zachování momentu 

hybnosti

Pro těleso na které nepůsobí moment síly je 

konstantní moment hybnosti

Moment hybnosti SHB
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Moment hybnosti soustavy

Druhá věta impulspvá pro SHB - vnější a 

vnitřní síly

Moment vnitřních sil
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Zákon zachování momentu 

hybnosti pro SHB 

Pro SHB kde všechny momenty síly vnějších 

sil jsou nulové je konstantní moment 

hybnosti (např. pro izolovanou soustavu HB)

Příklad: soustava 2 HB rotující kolem společného středu
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Rázy těles

Ztráta energie

• Dokonale pružný ráz

• Dokonale nepružný ráz

• Obecný ráz
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Dokonale pružný ráz

Před rázem po rázu
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Dokonale pružný ráz

Rychlosti těles po rázu

Zvláštní případ 
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Dokonale nepružný ráz

Před rázem po rázu
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Dokonale nepružný ráz

Ztráta energie
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