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Co je ,strojirenstvi“?

e Konstrukce (stroje, konstruktér)
* Technologie (zpusob vyroby, technolog)
* Materialy (zdroj pro vyrobu, materialovy inzenyr)

* Automatizace (fizeni strojl, kontrola, elektrotechnik, programator)
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Co je ,strojirenstvi“?

Konstrukce (stroje, konstruktér)

Technologie (zpUsob vyroby, technolog)

Materialy (zdroj pro vyrobu, materialovy inZzenyr)

Automatizace (fizeni stroju, kontrola, elektrotechnik, programator)

Kontrola kvality (méreni rozméru, tvard, povrchu, kvalitar, kontrolor)

Priamyslovy proces (fizeni procesu, organizace, lidi, prumyslovy inzenyr)




Predmety KSA v BSP

e 1.semestr - Programovani (Tvorba vypocetnich aplikaci s vyuzitim moderniho prostfedi MATLAB.)
* 5. semestr - Technologie lll (Cast tykajici se aditivnich technologii)

* 5. semestr - Aplikovana kybernetika (Automatické rizeni dynamickych systému, ndvrh regulacnich
obvody, ...)

Povinné volitelné predmeéty:

* 6. semestr - Rizeni vyrobnich systém (Organizaéni a technicka stranka Fizeni vyrobnich systémd.
Seznameni se se stihlymi pristupy k rizeni logistiky a vyroby a s technickymi prostredky fizeni.)

* 6.semestr - Hydraulické, pneumatické a elektrické pohony (Seznameni se s funkci vybranych typu
hydraulickych, pneumatickych a elektrickych pohonu.)

* Bakalarské prace



VaV cCinnost KSA a zapojeni studentu

Vyzkumny program: Vyzkumny program: Vyzkumny program:
Umeéla inteligence 3D technologie Automatizace / Konstrukce
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a e "y
simulace vyrobnich procest (Digital Akt{wt‘?' szkgm a vyuziti 3D Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
twins) optické digitalizace v procesu experimentélnich za¥izeni,
kontroly kvality a inovace mechatronickych systému, robotickych
aplikaci
Aktivita: Projektovani a fizeni
autonomnich vyrobnich systému (loT, Aktivita: Vyzkum v oblasti
| Aktivita: Vyzkum v oblasti tekutinovych
VR, AR/XR, EA) Aditivnich technologii / 3D tisku vz y
mechanismu

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

Aktivita: Vyzkum v oblasti dron(




Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni
autonomnich vyrobnich systéma (loT,

VR, AR/XR, EA)

Optimalizace hodnotového toku vybraného projektu

Zmapovani a analyza soucasného stavu vyroby, identifikace pfrilezZitosti ke zlepseni v ramci
vyrobniho procesu a eliminace plytvani.
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Uprava pracovni haly pro zavedeni vyroby obrabéni a montaze

Zavedeni obrabéciho CNC stroje do vyroby

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systéma (loT,
VR, AR/XR, EA)




Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Optimalizace materialovych tokd

Navrh, optimalizace a analyza nového rozlozeni dvou pracovist expedice objednavek.

Kompletace

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systéma (loT,
VR, AR/XR, EA)
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Digitalizace zafizeni

Digitalni dvojce stroje Emco, digitalni stin Fischer stavebnice Video 01 Video 02

Vyzkumny program: Digital shadow

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systéma (loT,
VR, AR/XR, EA)



https://drive.google.com/file/d/1sNZ6UbCElHHIy-KaeuLa-DVr8Gi2n5vG/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1bmI-UbpunhGw5AQCLzkT9HgJO4WoKaIl/view?usp=sharing

Model chytré tovarny vyuzivajici principy primyslu 4.0
SGS projekt, zapojeni studentl NMSP.

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systémua (loT,
VR, AR/XR, EA)




Model vyrobniho systému s principy Internetu véci a Priimyslu 4.0.

Diplomové prace na fizeni voziku pomoci sledovani ¢erné cary. Diplomova prace na navrh

Vyzkumny program: komunikacniho wifi protokolu mezi komponenty systému v ramci Internetu véci.

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systémua (loT,
VR, AR/XR, EA)




AGV voziky pro zajisténi dopravy materialu v modelu chytré tovarny.

() stfed mezi senzory @ levy senzor (@) pravy senzor

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a Fizeni Optimalizace jizdnich vlastnosti AGV ve vypocetnim SW

autonomnich vyrobnich systémua (loT,

VR, AR/XR, EA) Polomér drahy 200 mm; Sitka ¢ary 10 mm i Polomér drahy 1000 mm; Sifka &ary 10 mm oo
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Navrh a realizace digitalniho dvojcete vychystavaci linky

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systém (loT,
VR, AR/XR, EA)




Automatizace budoy, inteligentni elektroinstalace.

ré

Diplomové prace resici realizaci inteligentni elektroinstalace v domé zahrnujici osvétleni,

Vyzkumny program: topeni, vétrani, stinéni a alarm. Tyto systémy lze ovladat lokalné nebo pomoci telefonu

v

nebo vzdaleného po¢itade. Ridicimi systémy jsou PLC Tecomat nebo Arduino Mega.

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systém (loT,
VR, AR/XR, EA)




Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systém (loT,
VR, AR/XR, EA)

Digitalizace zaznamti
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Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Ndastroj VirMo pro vytvareni virtualnich modelt fizenych PLC

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

VR, AR/XR, EA)

autonomnich vyrobnich systémua (loT,
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Rozpoznavani obrazu (neuronové sité)

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

»

T SRS
A . e
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simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

9
FAR
o n

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systém (loT,
VR, AR/XR, EA)




Vyzkumny program:

Umeéla inteligence

(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a
simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni
autonomnich vyrobnich systém (loT,
VR, AR/XR, EA)

Simulac¢ni hra POKROK.digital
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Simulac¢ni hra POKROK.digital

Video

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systémua (loT,
VR, AR/XR, EA)



https://drive.google.com/file/d/1gtn2yvGQvDg8vVB3BbWeSL1RKVEubQ5S/view?usp=sharing

Simulator obrabéciho stroje pro virtualni realitu

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systémua (loT,
VR, AR/XR, EA)




Analyza a optimalizace ergonomiénosti pracovist, vizualizace pomoci VR

DA 41414 Video 01
Vyzkumny program: . e

14 ral Video 02
Umeéla inteligence

(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systém (loT,
VR, AR/XR, EA)



https://drive.google.com/file/d/1wAHfJurD_g_leBcCuAhyHI4PeqaCcyZW/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/11_oAhbkmiSNbPj0eVEOR2OF888ASpMjw/view?usp=sharing

Vzdélavani a trénink ve VR se zamérenim — BP video

Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systéma (loT, |-
VR, AR/XR, EA)

.........

[



https://drive.google.com/file/d/1GDN5aIMYt4zexDrRQUx4K1-dQAnqeV9Q/view?usp=sharing

Vytvoreni virtualniho interaktivniho modelu priizkumného roveru — DP

- - video
Vyzkumny program:

Umeéla inteligence
(Autonomni Vyrobni systémy)

Aktivita: Analyza, modelovani a

simulace vyrobnich procest (Digital
twins)

Aktivita: Projektovani a fizeni

autonomnich vyrobnich systémua (loT,
VR, AR/XR, EA)

B g & I3


https://drive.google.com/file/d/176Z7S0Ssw4h6FT8gokDf2NxJ5JAOZrcd/view?usp=sharing

Reverzni inzenyrstvi

video 01 video 02

Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuziti 3D
| optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Postup vyroby formy na zakladé dat ziskanych optickym skenovanim

Kamera skeneru Mrak bod - Polygonalni sit

Optické Transformace
skenovani na polygonalni
sit

-"h'- Geomagic

Studio’

CNC
obrabéni

Prevod na plochy

Kovova forma Plosny model (NURBS)


https://youtu.be/BhHIhG_ldIg
https://drive.google.com/file/d/1Ic-jzS5y-eiGhKk2ke-o9QRo378bFzZS/view?usp=sharing

Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuziti 3D
| optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Reverzni inzenyrstvi

Sdadrovy model / obrobend forma na zdkladé 3D skenu

del — 3D sken

Skenovani
motoru Suzuki
GSX-R 600 pro
. ucely projektu
Student
Formula TUL

Fyzicky dil



Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuziti 3D
| optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Vyzkum moznosti aplikace bezkontaktnich méricich 3D systému pfi digitalizaci a
nasledné rozmérové a tvarové analyze kavity vicedilné formy pfri jejim skutecném
uzavreni (feSeno v ramci DP)




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuziti 3D
| optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

”

Vyzkum moznosti aplikace bezkontaktnich méricich 3D systému pfi digitalizaci a
nasledné rozmérové a tvarové analyze kavity vicedilné formy pfri jejim skutecném
uzavreni (feSeno v ramci DP)

Ukazka vyhodnoceni pfesnosti formy

[rm]
0.60

0.45

0.30

0.00

-0.30

-0.45

-0.60



Vyzkum moznosti aplikace bezkontaktnich méricich 3D systému pfi digitalizaci a
nasledné rozmérové a tvarové analyze kavity vicedilné formy pfri jejim skutecném

uzavreni (feSeno v ramci DP)
Vyzkumny program:

3D technologie

Ukazka vyhodnoceni - fezy

Aktivita: Vyzkum a vyuziti 3D
optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

it R
| Aktivita: Vyzkum v oblasti \J
Aditivnich technologii / 3D tisku




Analyza presnosti 3D tisku

. . . « Stavba dilt technologii Selective Laser Melting (SLM) - vysoké teploty - namahani -
Vkaumny program:. deformace — vyzkum parametr vyrobniho procesu, vliv Zihani ....

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuziti 3D
| optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

. Model vyrobeny
e — ol technologii SLM (bez

a4 R [ 1]

L

| | I tepelné upravy /

LE ER La zména VerbniCh

T T | — 013 parametrd / Zihano)




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuziti 3D
| optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Analyza presnosti 3D tisku

* Analyza presnosti aditivni vyroby soucasti v zavislosti na pouzité technologii Rapid
Prototyping (Technologie FDM - tiskarna Stratasys Dimension SST 768, PolyJet
Matrix - tiskarna Objet Connex 500).

FDM SPARSE -~

e

-003  -008  -005  -004
-0,04 - 0,06 -f,13 ~0,10

= -8 #005 <011 +001
-0,28 -0,04 ~0,14 - 0,08




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D
—— optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Stanoveni zakladnich mechanickych vlastnosti odlehcenych dilli z technologie FFF (BP)

Problematika aditivni vyroby dill s odlehéenou vnitfni strukturou a jejich mechanickym
testovanim. Testovanym materialem byl ABS na technologii FFF. Geometrie testovanych
vzorkd byla dle normy CSN EN ISO 527-2. K testovani byly zvoleny dvé geometricky
rozdilné odlehcené struktury. Jednalo se to vyplné (rectilinear a honeycomb).




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D
—— optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Analyza procesnich parametrt technologie Selective Laser Melting (BP, DP)

Analyza vstupnich parametrt procesu SLM a posouzeni jejich vlivu na vystupni strukturu
materialu.




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D
—— optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Testovani konstrukcénich materidlli pro aditivni vyrobu technologii FLM (DP)

Testovani a hledani vhodnych parametri tisku na 3D tiskarné REBEL Il pro tisk z ne pfilis
typickych materiall pro tento typ tiskarny (PA, PA s uhlikovymi vlakny, Iglidur).




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D
—— optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Zlepseni konstrukce 3D tiskarny NR802 (DP)

Vylepseni 3D tiskarny NR802 Cinské vyroby, ktera pouziva k tisku technologii FFF (FLM,
FDM). Jednalo se o odstranéni vyrobnich chyb (nekvality), ale také o optimalizaci
pouzitych konstruk¢nich reseni.




Konstrukce a Fizeni DLP 3D tiskarny (DP + DisP)

Navrh konstrukce a fizeni DLP tiskarny.

Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D
—— optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Pohled zepredu Pohled z boku




Navrh konstrukcniho reseni 3D tiskarny pro tisk bio-gelu (DP)

Navrh a vyroba cenové dostupného reseni pro tisk bio-gelu.

Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D

optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D
——1 optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Navrh konstrukcniho reseni 3D tiskarny pro tisk z nutelly a z cokolady




Vyzkumny program:

3D technologie

Aktivita: Vyzkum a vyuZiti 3D
—— optické digitalizace v procesu
kontroly kvality a inovace

Aktivita: Vyzkum v oblasti
Aditivnich technologii / 3D tisku

Vyvoj zafizeni pro tisk z betonu

Univerzitni projekt.

Video 01

Video 02 Video 03



https://drive.google.com/file/d/1qo_v93FW85y-v3CNoNioEO4J8VH_taqw/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1HN8u7SUHAvopfN7FlpJxatxWCTSHVHJv/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1QFvgij9gYaJk6dv_6SaVKH8OlKxBoBcE/view?usp=sharing

Vyroba laboratornich prototypli zafizeni. Navrh konstrukce, vyuzivani riiznych
technologii aditivni vyroby, navrh elektroniky, navrh a vyroba desek plosnych spoj,
programovani mikrokontroléru. (DisP, projekty, DP, BP)

Vyzkumny program:

Automaticka linka pro zpracovani nanovlaken a formovani tubularnich Utvarud pro
medicinské ucely.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Vyroba laboratornich prototypl zafizeni. Navrh konstrukce, vyuzivani riznych
technologii aditivni vyroby, navrh elektroniky, navrh a vyroba desek plosnych spojti,
programovani mikrokontrolért. (projekty, DP, BP)

Vyzkumny program:

Zarizeni pro formovani tubularnich dtvard z nanovldken pro medicinské ucely.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Vyroba laboratornich prototypl zafizeni. Navrh konstrukce, vyuzivani riznych
technologii aditivni vyroby, navrh elektroniky, navrh a vyroba desek plosnych spojti,
programovani mikrokontrolért. (projekty, DP, BP)

Vyzkumny program:

Robotické rameno pro manipulaci s kapalinami v laboratornich podminkach. Lze vyuzit i
pro vyrobu mikro a nanovlaken metodou drawing.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Odsavani spalin u laserového stroje (BP)

Problematika odsavani a filtrace technologii termického déleni a navrhy odsavani

Vyzkumny program: konkrétniho laserového stroje.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specidlnich
experimentdlnich zafizeni, '

mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Designovy navrh pridavné rotacni osy pro laserové rezani trubek (BP)

Navrh konstrukce pridavné rotacni osy pro laserové rezani trubek do jiz existujiciho

Vyzkumny program: laserového stroje v laboratori KSA.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specidlnich l
experimentdlnich zafizeni, ' &
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Navrh koaxidlniho nahonu pro obrabéci stroj (DP)

Hlavnim cilem této prace byl navrh koaxialniho nahonu pro novy typ obrabéciho stroje

Vyzkumny program: spoleénosti TOS VARNSDOREF a.s.
Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron

| 0,02424

| 0,01818

| 001212

0,00606

0 M, [ Posunuti : 0,02484 mm




Navrh konstrukce loze obrabéciho stroje (DP)

Hlavnim cilem prace byl konstrukéni navrh nového typu loZze obrabéciho stroje mensi

Vyzkumny program: velikosti.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specidlnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Vibracni podavani a zakladani pouzder (BP)

Navrh dvou plné automatizovanych stanic. Zadsobeni a zaloZeni pouzder do |Uzka

Vyzkumny program: nytovaciho zafizeni.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Roboticka ruka.

Diplomova prace resila kinematiku ramene a fizeni servomotorl pomoci Arduina.

Vyzkumny program:

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Navrh hydraulického systému minirypadla (BP)

Navrh hydraulického systému minirypadla, jez by cilil do produktové mezery firmy

Vyzkumny program: Doosan Bobcat, ve vahové kategorii 2-2,5t a to jak svoji hmotnosti, tak funkcemi.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentalnich zarizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Navrh pneumatickych pohonti pro jednotcelové zkusebni zaFizeni a rozbor bezpecnosti
(BP)

Vyzkumny program: Jednoucelové zkusebni zafizeni pro zkouseni plastl vysokymi deformacnimi rychlostmi
(80 m/s).

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba
experimentalnich zafizeni
mechatronickych systém(
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanismi

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tlumeni vibraci

—— Aktivita: Vyzkum v oblasti




Aktivni vibroizolace

Diplomové prace zabyvajici se sedackou s proménnou tuhosti sedaku a ortopedickou
Vyzkumny program: matraci s proménnou tuhosti. U obou systému byl vytvoren fidici systém na regulaci tlaku
v pneumatickych prvcich s pouzitim Arduino.

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentalnich zarizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Aktivni vibroizolace

Diplomové prace zabyvajici se sedackou s proménnou tuhosti sedaku a ortopedickou

Vyzkumny program: matraci s proménnou tuhosti. U obou systému byl vytvoren fidici systém na regulaci tlaku

Automatizace / Konstrukce v pneumatickych prvcich s pouzitim Arduino.

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

——1 Aktivita: Vyzkum v oblasti dron




Navrh konstrukce, optimalizace, odlehceni, programovani ridici jednotky.
Optimalizace dronl pro specifické vyuziti (hasici, policie, stavebni prace).

Vyzkumny program:

Automatizace / Konstrukce

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci

Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

| Aktivita: Vyzkum v oblasti dron(




Navrh konstrukce multikoptéry (BP)

Konstrukce multikoptéry od koncepcniho navrhu az po nasledné zhotoveni prototypu.

Vyzkumny program:
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Video 02

Aktivita: Vyzkum a stavba specialnich
experimentdlnich zafizeni,
mechatronickych systémd,
robotickych aplikaci
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Aktivita: Vyzkum v oblasti
tekutinovych mechanisma

34.2°¢ $FLIR

Aktivita: Vyzkum v oblasti aktivniho
tlumeni vibraci

| Aktivita: Vyzkum v oblasti drond %ﬁ
o



https://drive.google.com/file/d/1s6Lt7iJqk9jija9svesaO62fcKrJZwLe/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1T6Db7F2zrq6Qf0lQB4N7BUbMmqKj2rEV/view?usp=sharing

Kontakt

Technicka univerzita v Liberci

Katedra vyrobnich systému a automatizace
Studentska 2

461 17 Liberec 1

www.ksa.tul.cz

Vedouci katedry Sekretarka katedry
Ing. Petr Zeleny, Ph.D.
tel.: 48535 3354

e-mail: petr.zeleny@tul.cz

Jana Aschenbrennerova
tel.: 48535 3364

e-mail; jana.aschenbrennerova@tul.cz



mailto:petr.zeleny@tul.cz
mailto:jana.aschenbrennerova@tul.cz

Testoveé otazky

* Co je ukolem primyslového inZzenyra?

* Pramyslovy inZenyr se snaZi o co nejefektivnéjsi vyuZivani firemnich zdroja
(financni zdroje, lidska prdce, informace, znalosti a dovednosti samotnych lidi...).
Hlavnim ukolem tedy je racionalizace, optimalizace a zlepsovani jak vyrobnich,
tak nevyrobnich procesda.

 Cojereverzniinzenyrstvi?

* Pojem reverzni inZenyrstvi (dale RE) je obecné definovdn jako proces opacny proti
beznému inzenyrskému procesu. V oblasti strojirenstvi je RE spojovano s
technologiemi tro%;rozmerné digitalizace a oznacovano jako proces, é'ehozv cilem je
odvodit z méreného fyzického objektu digitalni model pouzitelny v béznych CAD
systémech.

 Cojeto Primysl 4.0?

* Pramysl 4.0 (Ci Ctvrtd pramyslovd revoluce) je oznaceni pro soucasny trend
digitalizace, s ni souvisejici automatizace vyroby a zmén na trhu prace, které s
se%ou pfinese. Pomoci metod a ndstroju priamyslu 4.0 by mélo dojit k uspordm
casu a penéz a zvyseni flexibility firem.



