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Oblasti vyzkumu a inovaci

OBLAST MECHANIKY

Kinematika a dynamika mechanickych systému
Diagnostika vibraci — modalni analyza

Dynamicka analyza a optimalizace systémua z hlediska
snizovani vibraci.

Rizené mechanické soustavy, problémy mechatroniky
Numerické simulace dynamiky mechanickych systému
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Oblasti vyzkumu a inovaci

OBLAST PRUZNOSTI A PEVNOSTI A BIOMECHANIKY

Vyzkum kompozitnich materiala

Vyzkum termomechanického chovani materialu
Magnetosenzitivni elastomery

Polymery s tvarovou pameéti

Geokompozitni materialy

PU pény, pryze

Biodegradibilni kompozity
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Robotizovany podvozek

Konstrukce podvozkové nohy (Adams)

Zpétnovazebné fizena mechatronicka soustava se Sestnacti stupni volnosti
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Net4Gas

Posouzeni vlivu prijezdu inspekéniho pistu

Analyza zbytkovych napéti v potrubi
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Net4Gas

Simulace Comsol Multiphysics

—— Simulace
— Experiment
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Porovnani sily na indentoru v zavislosti na hloubce indentace ziskané

simulaci a experimentalné
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Magnetoreologické materialy
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Magneto-mechanicka uloha
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Magneto-mechanicka uloha

« Po odliti se vzorek zmagetizuje v riznych smérech za
ucelem pozadovane deforamace

Forma z 3D tisku Odlitek Smér magnetizace
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Magneto-mechanicka uloha

« Po odliti se vzorek zmagetizuje v riznych smérech za
ucelem pozadovane deforamace

Deformace a magnetizace Smér magnetizace po odlehceni

ool
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Magneto-mechanicka uloha

« Po odliti se vzorek zmagetizuje v riznych smérech za
ucelem pozadovane deforamace
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Magneto-mechanicka uloha
Ovladani magnetického pole pomoci zdroje, pfipojeného pres USB

k PC
Programovatelné funkce proudu
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Uhlikova, ¢ediova, skelna vlakna

Modelovani pneumatické pruziny

Mechanické vlastnosti dopravnikového pasu
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Experiment

Strukturni materialy

Prirozené vznikla Uméle vytvorena struktura
struktura Voronoiova teselace prostoru

simulace

SEM MAG: 35
Hv: 300 kv
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Vyuziti optimalizacnich metod

Optimalizovany tvar (Freefem++)

IsoValue

=
=

Mechanika pruznych téles

Referencni kruhovy vrub

KRUHOVY VRUB: koncentrace napeli vuci nominalu, MAX «1.26948

IsoValue

1um

Optimalizace tvaru vrubu s ohledem na maximalni napéti vyuzitim
genetickych algoritmu (6 parametrl). Optimalizaénim kritériem je

koncentrace napéti.
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Vyuziti optimalizacnich metod

Model vs. experiment, generace=1

Experiment :
Model
Fitness
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Vyuziti genetické optimalizace pro identifikaci materialového
Modelu polyuretanoveé peny s 22 parametry, c++
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Minimalizace pruhybu /
deformace pfi zachovani
celkové hmotnosti

Vyuziti optimalizacnich metod
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Vyuziti metod umelée inteligence

Time
delay

Requested
height - lObservation
p

Mathematical
Reward DDPG model of an
function agent air spring

Exceeding
the limit

Rizeni vy3ky pneumatické pruZiny

10....Raspberry Pi 4 B
11...PC with Matlab
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Vyuziti metod umelée inteligence

Optimalizace geometrie zavésu kola pomoci genetickych algoritmu

Wll as
7= f(a,b,c,d, By, By) +———— Populations————*[ :
Wml e




TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI
Fakulta strojni - Mechanika pruznych téles

Digitalni korelace obrazu

Istra 4D
Micro DIC

Pontos




TECHNICKA UNIVERZITAV LIBERCI
Fakulta strojni L] Mechanika tuhych téles

Kinematicka analyza

VySetfovani trajektorii bodt tmelky na brusném kotoudi
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Tryskovy tkaci stroj CAM EL - VUTS, a.s.

Vysoce efektivni tryskovy tkaci stroj pro vyrobu perlinkovych tkanin
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Tryskovy tkaci stroj CAM EL - VUTS, a.s.

Kinematické schéma
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Tryskovy tkaci stroj CAM EL - VUTS, a.s.




TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI

Last_Run Time= 0.8000 Frame=0801

Deformation (mm)

213




TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI
Fakulta strojni H

Rotor - Ojnice - Tramec - Pruzina- Jehla - Deformace
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Ojnice - Von Mises
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Dynamika tryskoveho tkaciho stavu
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Dynamika meandroveho zasobniku CNC stroje

1d/eqv .
- —Lp2
2 do,

n

Meqv - ]eqv Ay +

7071727374757677 7071727374757677
669= ceCceo0e 5789 669= ©000CeQ :789

Velocity controller  Current controller

Desired displacement
of motor

Current feedback
loop

Velocity feedback loop 155 5 6 15 50 55 6y 5 10 15 20 25

Time t [s] Time t[s]

Displacement feedback loop
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Dynamika meandroveho zasobniku CNC stroje
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Velocity controller  Current controller

Desired displacement
of motor

Current feedback
loop

Velocity feedback loop 155 5 6 15 50 55 6y 5 10 15 20 25

Time t [s] Time t[s]

Displacement feedback loop
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Vibroizolace kabiny operatora koreCkoveho rypadla
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Gyroskopicky stabilizator

Jednoosy stabilizator pro stabilizaci rotacnich kmitu.

Gyroskopy a kompenzacni motor jsou pohanény pneumaticky.
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Gyroskopicky stabilizator

Mechanicky systém s elektro-pneumatickym zpéetnovazebné rizenym
obvodem.

Ridici systém je realizovan na NI PXI a je naprogramovan v LabView.
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Bezprodlevovy tlumic

Pro provoz pri vysSich rychlostech.
Sledovani vzniku a zaniku vzduchové kavitace v kapalinovém tlumici.

Ubytek intenzity laserového paprsku na vzniklych bublinach.
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Dynamicka analyza chuze
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Snimani pohybu epiduralné ulozené elektrody pro
neurostimulaci
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Dékuji za pozornost




